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Pfed instalaci, udrzbou a provozem motor(l rotacnich vyménik( tepla si peclivé prectéte nasledujici
dokumentaci. V pfipadé pochybnosti kontaktujte oficidlni podporu VTS. Tuto pfirucku smi pouZzivat pouze
kvalifikovany technik / technik.
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1.OBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENTI

POZOR! Elektrické napéti: Vsechny motory popsané v nasledujici pfiruéce muiZe obsluhovat,
pfipojovat, instalovat, opravovat a upravovat pouze kvalifikovany personal. Pokud néktery z téchto
ukon( nevykonate, mlze to vést ke smrtelnému zranéni, drazu elektrickym proudem, nespravné

montazi nebo poskozeni produktu. Instalace smi byt provadéna pomoci elektrického vedeni, bez
zkrat( a se spravnym uzemnénim. Postupujte podle schémat zapojeni vénovanych danym motorim.

VAROVANI: Neotevirejte ani nerozebirejte motor, kdy? je k zaFizeni pfipojeno napajeni. To mlize mit za nésledek
smrtelné zranéni zplsobené elektrickym proudem. Pokud je nutné motor otevfit, pockejte nejméné 5 minut po
odpojeni od napdjeni.

POZNAMKA: Za zajisténi fadného uzemnéni a ochrany systému v souladu s narodnimi a mistnimi normami je
odpovédny uZivatel a instaldtor. VTS neodpovida za Skody nebo zranéni zplsobené nespravnou instalaci, Spatnymi
obvody nebo jinymi poruchami.

Pred instalaci a provozem motoru si peclivé prectéte cely ndvod! Pro Uspésnou instalaci postupujte podle
schémat pripojeni.

2. POPIS PRODUKTU A TECHNICKA SPECIFIKACE

Rotacni vyméniky tepla mohou byt vybaveny tfemi rlznymi konfiguracemi krokovych motorl prizptisobenymi
potfebam a elektrickym pozZadavkim nasSich zakaznik(. Tabulka 1 predstavuje obecné charakteristiky krokovych
motorG vyskytujicich se v rotacnich vyménicich rady RT a SF.

Tabulka 1 Krokové motory pouZivané v fadé SF a RT rotacnich vymeéniku tepla

Kroutici moment - vykon | 2,0 Nm-55W | 4,0 Nm-110W | 8,0 Nm - 260 W
Hmotnost = 2,4 kg =3,5kg = 5,0 kg
Rozméry 85 x 85 x 67 85 x 85 x 97 85 x 85 x 156
Pramér htidele 12 mm 12 mm 12 mm

Tabulka 2 predstavuje konfiguraci motort ve vztahu k velikosti jednotky AHU.

Tabulka 2 Dostupné konfigurace motoru

Motor Velikost AHU
2Nm-55W VVS021-VVS055
4Nm-110W VVS075-VVS300
8Nm-260W VVS150-VVS300

Pozndmka: VTS si vyhrazuje prdvo tyto konfigurace zménit bez povinnosti informovdni o zméné. Jakékoli jiné zmény
nebo zmény konfigurace, nez jsou navrZzeny, by mély byt nejprve ohldseny a konzultovdny podrobné s technickym
oddélenim VTS.
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NiZe uvedené tabulky predstavuji technické specifikace danych motord se spravnymi identifikacnimi Cisly. Indexové

Cislo je jedine¢ny kdd identifikujici vhodny motor pro produkt.

Tabulka 3 Technickad specifikace dostupnych nastaveni motoru.

Tocivy moment

2,0 Nm

4,0 Nm

8,0 Nm

z

INDEXOVE CiSLO 7-1-0005-0082 7-1-0002-0083 7-1-0005-0084
PH 1 1 1
Napéti [V] 208-240 208-240 208-240
Napéti krokového motoru

V] 3x0-200V 3x0-200V 3x0-200V
RPM 0-400 0-400 0-400
Frekvence [Hz] 50 50 50

HP 0,08 0,15 0,36
Velikost vykonu (250 ot /

min) 55W 110 W 260 W
Hmotnost = 2,4 kg = 3,5 kg = 5,0 kg
Tésnici stupen [IP] 54 54 54

Provozni teplota

-40°Caz+40°C

-40°Caz+40°C

-40°Caz+40°C

Skladovaci teplota

-40°Caz+70°C

-40°Caz+70°C

-40°Caz+70°C

Rozméry

85x85x67

85x85x97

85x85x 156

Primér hfidele

12 mm

12 mm

12 mm

Elektrické pripojeni

4-pdlovy Tyco MATE-N-
LOK

4-pdlovy Tyco MATE-N-
LOK

4-pdlovy Tyco MATE-N-
LOK
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Obrdzek 3. Krokovy motor 8,0 Nm (vSechny rozméry jsou uvedeny v mm)
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Obrdzek 4 Vyhrazeny ovladac (vSechny rozméry jsou uvedeny v mm)
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3. INSTALACE

3.1 Montaz a instalace

Nasledujici ilustrace a pokyny predstavuji spravné sestaveni motord a reguldtoru s pouzdrem rotacniho vyméniku
tepla. Motory jsou uréeny k pevnému pFipojeni k pldsti vyméniku. Remenice jsou vybirany tak, aby odpovidaly
ocekavané rychlosti, u¢innosti a vykonu motord. Spravnou sadu komponentl pro produkt naleznete v kapitole 1 Popis
produktu. Kola femenice musi byt pevné pripevnéna k htideli motoru.

Nemérite konfigurace motoru. Ridte se spravné vybranym nastavenim uvedenym v prvni kapitole této
prirucky (viz tabulka 2). Zména nastaveni je spojena se Spatnym vykonem otocného kola a rizikem
nespravného pfipojeni k pouzdru vyméniku. NejdlleZitéjSi je riziko poSkozeni motoru a Urazu
elektrickym proudem v disledku nespravného pfipojeni.

Varovani: Nespravna mechanicka instalace motoru miZe byt pfi¢inou chybovych upozornéni.

Nasledujici obrazky predstavuji zplsoby sestavovani a instalace krokového motoru. Kazdy z model( krokového
motoru ma svij vlastni zplsob montaze a mlze se lisit podle tabulky 2 Dostupné konfigurace motoru.

DdlezZité pozndmky:

Krokovy motor musi byt pevné pfipevnén k pouzdru pomoci vyhrazeného drzaku motoru.

Krokovy motor musi byt uzemnén.

Nepouzivejte jiné kabely nebo konektory nez ty, které jsou soucasti soupravy s motorem a ovladacéem.
Nemérnte velikost kola femenice. Byly vypocteny optimalni velikosti Ffemenic a vybrany tak, aby odpovidaly
pozadovanému vykonu rota¢niho vyméniku tepla.

Umistéte ovladac spravné, aby nedoslo k pfehrati. Vyvarujte se pfimému sluneé¢nimu zareni.

Zkontrolujte elektrickou konfiguraci na typovém stitku motoru a ovladace.
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Obrdzek 5 Schéma montdZe krokového motoru 2Nm.
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Obrazek 6 Schéma montdze krokového motoru 4Nm a 8Nm.



3.2 Pfipojeni a zapojeni

Chcete-li provést spravné nastaveni, prostudujte si nasledujici schémata znazornujici mozné zpUsoby
A pfipojeni motoru. Instalaci a pfipojeni mUize provadét pouze kvalifikovany personal. Pokud néktery z téchto

Ukond nevykonate, muze to vést ke smrtelnému zranéni, Urazu elektrickym proudem, nespravné montazi
nebo poskozeni produktu.
VAROVANI: Neotevirejte ani nerozebirejte motor ani ovlada¢, kdy? je k zafizeni pfipojeno napajeni. To mGze mit za
nasledek smrtelné zranéni zplsobené elektrickym proudem. Pokud je nutné motor otevfit, pockejte nejméné 5 minut
po odpojeni od napajeni.

Poznamky k spravné instalaci:

e Na vedeni pouzivejte pojistky

e Pred poutzitim zkontrolujte stav vodicll. Ujistéte se, Ze neexistuji Zadné zkraty.

e Pouzivejte kabely, které spliuji pozadavky na instalaci napéti, proudu, zatizeni a izolace.

e Pouzivejte pouze vysoce kvalitni tvrdy nebo lankovy médény drat s dutinkou.

e Pouzijte stinény kabel.

e Ujistéte se, ze specifikace Stitku motoru odpovida provoznimu napajecimu napéti. Pouzivejte kabely, které
jsou uzpUsobeny pro praci s pozadovanym proudem.

Krokové motory pouZivané v sérii rotacnich vyménik( VTS (obrazek 9) jsou pfipojeny a napajeny pres regulator
odpovédny za zakladni provozni parametry. Samotny motor je vybaven koncovkou svorkovnice (obrazek 10), jejiz
charakteristiky jsou popsany nize na obrazku 6.

Obrazek 9 Krokovy motor s koncovkou muzského typu.
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Obrdzek 10 Pripojovaci kabel s vyhrazenym termindlem

Vzhledem k délce kabell motoru jsou dodateéné dodavany prodluzovaci kabely spojujici motor s regulatorem.
ProdluzZovaci kabel je vybaven ¢tyfpdlovymi konektory pro pfipojeni svorek motorl (obrazek 11).

Délky kabel se lisi v zavislosti na velikosti rotacniho vyméniku tepla. Obrazek nize predstavuje kabelové pfipojeni se
spravnym popisem zapojeni.
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Obrdzek 11 ProdluZovaci kabel

Krokové motory jsou ovladany prostrednictvim urceného ovladace pfipojeného k motoru
vySe uvedenymi kabely. Obrazek 13 predstavuje popis slotu ovladace. Vodice motoru musi
byt pfipojeny podle nasledujicich obrazkd, které jsou podrobné popsany v tabulce 4.
Hvézdu otevrete kryt regulatoru odsroubovanim.

VAROVANI! Po odpojeni hlavniho napéti vyckejte nejméné 3 minuty, ne oteviete
kryt reguldtoru. Pfed otevienim se ujistéte, Ze je odpojeno napajeci napéti.

Obrazek 12 Otevreni ovladace
odstranénim sroubt

Pro usnadnéni procesu zapojeni je mozné kryt zcela sejmout odpojenim
od ovladace. Poskytne snadny pristup k kabelovym slotim. Kloubové
drzaky umoznuji odejmout dvere lehkym tahem (obrazek 13). Presto Ize
kryci dvere otevfit pfi priblizné 135 °.

Obrdzek 13 Kryt ovladace



Elektronické obvody fidici jednotky (PCB) jsou chranény pfidavnym
plastovym krytem (obrazek 14) - je zakdzano odstranovat nekvalifikovanym

persondlem. Tento kryt Ize otevfit pouze za Ucelem provadéni
specializovanych servisnich oprav. Nepokousejte se provadét Zzadné opravy

sami. Zaruka vyrobce nebude platnd, v pripadé stop po otevreni.

Obrdzek 14 Kryt desky
plosnych spoji

Ridici jednotka je vybavena pruzinovymi konektory pro rychlejsi instalaci. Pruzinovy
konektor umoznuje snadné vloZeni dratu do poZadovaného slotu zatlaéenim dovnitr -
neni tfeba Zadnych nastrojl. Je kompatibilni s viceZilovymi kabely / pfivody s dalsimi
objimkami / koncovymi objimkami. Maximalni a minimalni rozméry vodic¢a jsou uvedeny v
pfirucce na konci této ¢asti (kapitola 3.2.2.). Konce vodicl nebo koncova pouzdra musi
byt mezi 8 - 10 mm. Pro odpojeni dratu - opatrné stisknéte Sroubovak.
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Obrdzek 15 Pruzinové svorky
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Obrdzek 16 Radic krokového motoru - kabelové sloty

Tabulka 4 Popis slotd radice

Poz. Popis
Testovaci tlacitko

4pdlovy prepinac DIP
LED
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3 x 7segmentovy displej - v zavislosti na verzi
Konektor Modbus RJ12 (2 x RJ12)

Ridici a signalni svorky A / D, v zavislosti na verzi

Napajeci svorky (L, N, PE)

0 [Nl o »nn| b~

Pfipojovaci svorky pro krokovy motor (U, V, W, PE)

3.2.1 Zapojeni hlavniho napéti a krokového motoru

Napajeni reguldtoru je 230 V AC; +/- 10%. Kabel napajeni by mél byt pfipojen na svorky oznacené pismeny ,L“, ,N“ a
,PE“ (viz obrazek 17). Kabely by mély byt vkladany pres vyhrazené kabelové vstupy / prichodky. Po provedeni
kabelaze nezapomerite znovu utdhnout kabelové prlichodky a vyvarujte se vytahovani nebo krouceni.

Krokovy motor je smontovan s integrovanym kabelem a pfipojen k regulatoru pomoci vyhrazeného prodluzovaciho
kabelu. Oba jsou zakonceny ¢tyfpdlovymi konektory umoziiujicimi rychlé pfipojeni. Zajistovaci zapadka terminal
zajisti pevnou instalaci obou kabel(. Nezkracujte kabely.

O?:E OTESTRUN 5

1234
O

©

MODBUS EIA-485

AV
h= ?iﬁ%ﬂﬁ

Obrazek 17 Pripojeni napdjeni
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Obrdzek 18 Pripojeni krokového motoru

vV @

w @

PEQ

0-10V IN

MODBUS IN

DIG. IN3<

DIG.RELAY OUT

DIG.IN2

DIG.IN1

{
{

Al

<

i

1: GND
:0-10V
: iiAIl

t+H12V
:DI3
:RL.INC
'RL.C
10: RL.NO
11: GND
12: DI2
13: GND
14: D1

2
3
4
5: GND
6
7
8
9

L1
230VAC
N

PE
PE

@PE

RJ12 Modbus Slave ‘

RJ12 Modbus Slave ‘

Obrdzek 19 Schéma ovladace
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3.2.2 Pozadavky na kabelaz

Pfed provedenim instalace se ujistéte, Ze vase nastaveni splriuje nasledujici seznam pozadavka:

e V3echny kabely a vodi¢e musi odpovidat mistnim a narodnim predpistim.

e Rozméry kabell pro konektory PG9 by mély byt v rozsahu 3-8 mm

e Kabely splfuji poZzadavky na rozméry uvedené v tabulce 5.

e Doporucujeme médéné draty

e Kabel Modbus muze byt nestinény 6 vodic¢, 30 AWG / 0,066 m2 nebo podobné.

Tabulka 5 PoZadavky na rozmeéry kabel( a vodici

L Minimalni rozmér Maximalni rozmér R 41 kabel
Ovladaci draty a kabely | \,ogice vodice ozmer kabelu
Pevné draty 0,08 mm2 1,5 mma2 3-8 mm
Vicezilové draty 0,14 mm2 1,0 mm2 3-8 mm
Napdjeci kabely a kabely
Pevné draty 0,2 mm2 4,0 mm2 3-8 mm
Vicezilové draty 0,2 mm2 2,5 mm2 3-8 mm

3.3 Prvky ovladaciho panelu
3.3.1 Testovaci tlacitko
Regulator je vybaven testovaci funkci ve formeé vestavéného testovaciho tlacitka. Zkusebni tlacitko je umisténo uvnitt

ménice v pravém hornim rohu a musi byt ovladano s otevienym ménicem. Testovaci tlac¢itko ma rtzné funkce v
zavislosti na dobé stiknuti:

1. Kratké stisknuti <1sec .: Ménic prejde do zkusebniho rezimu a zlstane ve zkusebnim rezimu, dokud nebude
tlacitko znovu stisknuto.

Rotor se zac¢ne otacet v poradi od 0 do 100 ot / min podle zvolené doby nabéhu a zlstane

pti 100 ot / min. Druhé stisknuti tla¢itka zplsobi, Ze pohon opusti testovaci rezim a zastavi rotor podle zvolené doby
dobéhu.

2. Stisknutim a pridrzenim tlacitka prejde pohon do zkusebniho rezimu, kde zistane, dokud tlacitko neuvolnite.
Signal pro rotor se prepiSe na 100 ot / min podle zvolené doby nabéhu.

Méjte na paméti, Ze pfi stisknuti testovaciho tlacitka po dobu del$i nez 20 sekund. miZe byt spusténa kalibraéni
funkce z vnitfni ochrany rotoru.

Testovaci tlacitko funguje také pfi aktivovaném fizeni Modbus.
3.3.2 Dip prepinac

Regulator je vybaven 4 DIP spinaci pro nastaveni velikosti krokového motoru (viz tabulka 6) a maximalni rychlosti
motoru (viz tabulka 7).

13
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Obrazek 20 Dip prepinac

Poznamka - nastaveni velikosti motoru a rychlosti zafizeni doddvaného s VTS AHU je pfipraveno vyrobcem pro

optimalni provoz a nemélo by se ménit.

Tabulka 6 Nastaveni velikosti krokového motoru

DIP1 DIP2
Krokovy motor = 2Nm VYPNUTO VYPNUTO
Krokovy motor = 4Nm NA VYPNUTO
Krokovy motor = 8Nm VYPNUTO NA

Tabulka 7 nastaveni maximdlnich otdcek

DIP3 DIP4
Max. RPM =250 VYPNUTO VYPNUTO
Max. RPM =200 NA VYPNUTO
Max. RPM =170 VYPNUTO NA
Max. RPM =150 NA NA

3.3.3 Indikator LED

Regulator je vybaven LED indikatorem - viz obr. 21. LED Ize prohliZet s otevienym i zavienym krytem.

14



BR1034A10a

— e

Obrdzek 21 LED indikdtor

Stavy indikatoru jsou uvedeny v tabulce 8 nize. Poznamka: Blikdni znamend, ze LED zhasne na 100 ms a sviti na min.
100 ms (ms = milisekundy).

Tabulka 8 Stavy indikdtord LED

VEDENY Stat
VYPNUTO Zadné napéti
Zelena ZAPNUTO Napéti je pfitomno
Blika zelené Platnd komunikace Modbus
Cervena ZAPNUTO Rotor se zastavil kvali kritickému poplachu
Blika ¢ervené Provoz se snizenym vykonem
Oranzova ZAPNUTA Testovaci funkce aktivovana
Blikd oranZové Funkce ¢isténi je aktivovana
3.3.4 Displej

Displej je viditelny pfi otevieném a zavieném krytu. Displej zobrazuje aktudlni stav pohonu, krokového motoru a
rotoru.

Tabulka 9 Zobrazte stavy

Kéd Popis

Aktualni otdcky krokového motoru se zobrazuji, kdyz je krokovy motor v chodu a
| I prostfednictvim pfislusnych pfislusnych registrl Modbus neni zadan zadny pramér
| | rotoru nebo femenice.

Aktualni rychlost rotoru se zobrazuje, kdyzZ je krokovy motor v chodu a prlimér rotoru
| a femenice byl zadan prostrednictvim ptislusnych odpovidajicich registri Modbus.
| | Displej pfepina mezi to¢ivym momentem a rychlosti s pfepinacimi intervaly 2 s.

Aktualni tocivy moment (Nm) Displej pfepina mezi to¢ivym momentem a otackami s

I _I ptepinacimiintervaly 2 s.
J{

15
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Poruchové kddy - viz dlleZitost jednotlivych poruchovych kédl v tabulce 10.

|
al

S Snizeny vykon pfi sou¢asném pretizeni, prehfati nebo jiné poruse nebo pretizeni.
Odectéte aktualni poruchu / alarm pomoci Modbus - tabulka 14.

Funkce Cisténi je aktivovana.

J
[

|_ Testovaci funkce je aktivovana a krokovy motor pfijima fidici signdl pro max. Otacky
RPM.

Je aktivovana funkce Hold (Hold).

=
-

B

Krokovy motor je v rezimu ,STOP“.
— )
_

Regulator ma vestavény alarmovy monitor, ktery monitoruje optimalni bezporuchovy provoz a spusti alarm

pokud jsou pozorovany provozni nebo vykonové problémy. Budiky jsou bud’, kritické” alarmy nebo , nekritické”.
,Kritické” alarmy zastavuji krokovy motor. , Nekritické” alarmy sniZuji vykon krokového motoru. Vestavény alarmovy
monitor zastavi zatizeni. Pokud alarmova situace pomine, alarm se automaticky resetuje a ovladac se restartuje.
Pokud je prekrocen maximalni pocet restartd (5krat / 60 min), musi byt alarm resetovan. Alarm Ize resetovat
pomoci pfikazu Modbus. Alarm je automaticky resetovan, pokud je napajeni odpojeno déle nez 60 sekund. Na
displeji se zobrazi kéd alarmu / poruchy. Alarmy lze také Cist pfes Modbus - viz tabulka 14.

Tabulka 10 Chybové kédy
Chybovy kéd | Pfehled alarmii Priorita
alarmu
EO1 Alarm z ochranného krytu rotoru "c"
EO2 Nadmérné napajeci napéti "c"
EO3 Nedostatecné napajeci napéti "c"
E04 Vykon motoru se zvysil na kritické Grovni, napt. Zkratovaci kabel, "c"
konektor nebo motor
EO5 Nadmeérna teplota uvnitf OJ-DRHX (> 95 ° C) »NC“
EO6 Blokovany motor "c"
EO7 Z4dna platna komunikace Modbus> 10 sec. "c"
EO8 Fazova chyba na napdjeni krokového motoru (U, V, W) "c"
E09 Interni hardwarova chyba "c"
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3.4 Ovladani Modbus a 0-10V

Ovladac rotaéniho regulatoru lze ovladat pomoci Modbus RTU, podle protokolu Modbus nebo pomoci analogového
vstupniho signalu 0-10 V. Zafizeni je z vyroby nastaveno pro fizeni 0-10 V - po detekci startovaciho signalu nebo
Zzadané hodnoty rychlosti pres Modbus se automaticky docasné presune na fizeni pres Modbus RTU (signal ,,0-10 V“
je poté ignorovan). Pfi restartovani zarizeni se funkce automaticky resetuje.

3.4.1 Ovladani Modbus

Modbus Ize pfipojit k Fidici jednotce prostfednictvim dvou konektord RJ12 (konektory ,A“ a ,,B“ jsou interné
zapojeny paralelné, a proto je volitelny ktery konektor se pouziva) nebo pomoci pruzinovych svorek ve svorkovnici.
Pro konektory RJ12 doporudujeme pro konektory pruzinové svorky pouzit telekomunikacni kabel, 6 vodica,
nestinény, 30 AWG / 0,066 mm? (plochy / telekomunikaéni kabel) a kulaty komunika¢ni kabel (jako kabely s
kroucenymi pary).

MODBUS EIA-485
A B

e

|
[
BR1034A02a

Obrazek 22 Konektory Modbus RJ12

.
MODBUS

hoa Wl
=

“GND” - GND

S +12V

" DI3
“RL_NC
"RL_C
10: RL_NO
11: GND
12: DI2
13: GND

14: DI

O o o~

BR1034A12a

Obrdzek 23 Konektory modbusové pruZinové svorky
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Po 10 sekundach bez prijeti platného pozadavku Modbus s vychozimi parametry se radic¢ pokusi detekovat
pozadavek Modbus s alternativnimi parametry (viz tabulka 16, kde jsou uvedeny registry, které jsou odpovédné za
alternativni komunikacni parametry).

Tabulka 11 Komunikaéni parametry

Rozsah nastaveni Jednotka Tovarni nastaveni Dodava se jako
nahradni dil

Adresa 1-247 n/a 4. prosince. 79 pros.
Pfenosova rychlost 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, n/a 9.6 38.4

115,2 kBaud
Parita Zadny, sudy, lichy n/a Zadny Zadny
Stop bit (y) 0,1,2 n/a 1 2
Casovy limit 0-240 Kap. 10 10
komunikace

Pokud ma byt zafizeni fizeno pies Modbus, musi byt Coil Stat Bit Register 8 nastaven na ,,0 = ,Rizeni Modbus“ (viz
tabulka 8). Nize uvedené tabulky ukazuji dostupné funkce Modbus.

Poznamka - nastaveni zafizeni dodavaného s VTS AHU je pfipraveno vyrobcem pro optimalni provoz a mélo by byt
meénéno pouze v odlvodnénych ptipadech.

Tabulka 12 Dostupné funkce

Funkéni kéd Popis

Prectéte si stav civky

Cist stav vstupu

Prectéte si holdingové registry

Cist vstupni registry

Force Single Coil

Pfednastavené jednotlivé registry

oA IWIN|KF

Diagnostika. Pouze subfunkce 00 - Vraceni dat dotazu (zpétna
smycka)

15 Vynutit vice civek

16 Prednastaveni vice registrii

Tabulka 13 Dostupné stavy civek

Registrovat |Adresa Funkce Rozsah | Aktivni stav Tovarna
0x0001 0 Motor ZAP / VYP 0:1 1=Z7AP 0
0x0002 1 Resetovat budiky 0:1 1 = Reset 0
0x0004 3 Smér otaceni 0:1 1 = CounterClockWise 0
0x0008 7 ReZim ovladani 0:1 0 = Modbus, 1 =0-10V 1
0x0009 8 Pouzijte alternativni. 0:1 1 = Alternativni 0

comm. nastaveni
0x0010 9 Autodetekce komunikace 0:1 1 = Povolit 1
0x0011 10 | Analogovy startovaci signal 0:1 1 = Povolit 1
0x0012 11 | Rezim kontroly autodetekci 0:1 1 = Povolit 1
0x0013 12 | Zakdzat vnitini kryt rotoru 0:1 1 = Zakazano 0
0x0014 13 Povolte externi ochranu 0:1 1 = povoleno 0
rotoru
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0x0015 14 | Vysokorychlostni rozliseni 0:1 |o=Rozliseni=0,1 RPM 1
1 = Rozliseni = 0,01 RPM
0x0016 15 K-faktor pro Modbus 0:1 1 = faktor K se nepouZiva pro 1
Modbus
Oxx17 17 Povolit automatické 0:1 1 = UDF se automaticky ulozi 1
ukladani UDF
Tabulka 14 Dostupné stavy vstupu
Registrovat Adresa Funkce Rozsah Aktivni stav
1x0001 0 Alarm rotoru 0:1 1 = Poplach
1x0002 1 V LO Alarm 0:1 1 = Poplach
1x0003 2 V HI Alarm 0:1 1 = Poplach
1x0004 3 | HI Alarm (Motor out short) |0:1 1 = Poplach
1x0005 4 Vysoka teplota 0:1 1 =Varovani
1x0009 8 Signadl rotorguardu 0:1 1=puls
1x0010 9 Pretizeni / |_Limit 0:1 1 =Varovani
1x0011 10 Vnitini zastavka 0:1 1 = Alarm (Stop)
1x0012 11 Rotor blokovan 0:1 1 =Poplach
1x0013 12 Chyba EEPROM 0:1 1 = Varovani
1x0014 13 Chyba komunikace MOC 0:1 1 = Poplach
1x0015 14 Chyba faze motoru 0:1 1 = Poplach
1x0016 15 VInéni 0:1 1 =Varovani
1x0017 16 Digitdlni vstup 1 0:1 1=HI
1x0018 17 Digitalni vstup 2 0:1 1=HI
1x0019 18 Ext. PfetiZzeni napajeni24V |0:1 1 = pretiZeni
1x0020 19 MOC v bootloaderu 0:1 1 = Poplach
1x0021 20 Digitdlni vstup 3 0:1 1=HI
1x0022 21 Digitalni vstup 4 0:1 1=HI
1x0023 22 Chyba komunikace IOM 0:1 1 =Varovani
1x0024 23 Otaceni je v poradku 0:1 1=0K
1x0025 24 Testovaci funkce aktivni 0:1 1 = aktivni
1x0026 25 Cisténi aktivni 0:1 1 = aktivni
1x0027 26 Neshoda konfigurace 10 0:1 1 = Varovani
Tabulka 15 Dostupné vstupni registry
Registrovat |Adresa Funkce Rozsah Rozliseni Jednotka
3x0001 0x0000 Typ DHX 0-14 1 -
3x0002 0x0001 Verze SW AOC 0-? 0,01 -
3x0003 0x0002 PrcOut 0 - 10000 0,01 %
3x0004 0x0003 Intern Temp -5000 - 0,01 °C
15000
3x0005 0x0004 Motor Speed Out Out 0 - 40000 0,01 RPM
3x0006 0x0005 Vin 0-300 1 PROTI
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3x0007 0x0006 | Out (RMS) 0 - 10000 1 mA
3x0008 0x0007 Zapnéte 0-1000 1 W
3x0009 0x0008 ExternSet 0 - 10000 1 mV
3x0010 0x0009 Den operace 0-9999 1 Den
3x0011 0x000A Provozni zapisy 0-1439 1 Min.
3x0012 0x000B Zvinéni 0-10000 1 mA
3x0013 0x000C V Zvinéni 0-100 1 PROTI
3x0014 0x000D Konfigurace varianty AA -7Z 2 znaky ASCII
souboru
3x0015 0x000E Verze konfiguraéniho 100 - 32000 (0,01 -
souboru
3x0016 0x000F Verze SW MOC 0-? 0,01 -
3x0017 0x0010 Speed Rotor Out Out 0 - 40000 0,01 RPM
3x0018 0x0011 Toclivy moment 0-1500 0,01 Nm
3x0018 0x0012 SW varianta - - -
3x0019 0x0013 Spoustéci SW AOC 0-? 0,01 -
3x0020 0x0014 Zavadéci SW MOC 0-? 0,01 -
3x0021 0x0015 Motor Cfg. Var. 0-65535 1 -
3x0022 0x0016 Motor Cfg. Ver. 0-65535 0,01 -
3x0023 0x0017 Rotor Cfg. Var. 0-65535 1 -
3x0024 0x0018 Rotor Cfg. Ver. 0-65535 0,01 -
3x0025 0x0019 UzZivatelska data Var. 0-65535 1 -
3x0026 0x001A UzZivatelska data Ver. 0-65535 0,01 -
3x0027 0x001B Verze SW IOM 0-? 0,01 -
3x0028 0x001C V DC sbérnice (vrchol) 0-400 1 PROTI
3x0029 0x001D Motor V (vrchol) 0-400 1 PROTI
3x0030 0x001E ExternSet2 (IOM) 0-10000 1 mV
Tabulka 16 Dostupné holdingové registry

Registrovat |Adresa |Funkce Rozsah Rozliseni Jednotka |Tovarna
4x0001 0x0000 |Setpoint / PrcSet 0-10000 (0,01 % -
4x0002 0x0001 | Min. Otacky motoru 100 - Max. |0,01 RPM 100
4x0003 0x0002 | Max. Otacky motoru Min. - 0,01 RPM 25000

40000
4x0004 0x0003 |Start | Out (Boost) 0-? 1 mA (RMS) [Imax + 50%
4x0005 0x0004 |Cas zahdjeni (zvyseni) |[0-? 1 Kap. 10
4x0009 0x0008 |Prc Holding Torque 0-1000 0,1 % z max 0
4x0010 0x0009 |UpRampTime 15-300 1 Kap. 60
4x0011 0x000A |[DownRampTime 15-300 1 Kap. 60
4x0012 0x000B |SwitchMode 0 (Auto)

1 8 kHz

2 10 kHz X
4x0013 0x000C |Typ DHX 0-? 1 - 03
4x0014 0x000D |Alternativni Modbus ID |1 -247 1 - 3
4x0015 Ox000E |Alternativni BaudRate |0 9600 bps

1 19200 bps
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2 38400 bps
3 57600 bps
4 115200 bps X
4x0016 ‘OXOOOF ‘Alternativnl' parita 0 Zadny -
1 ZvIastni -
2 Dokonce - X
4x0017  |0x0010 | Alternativnistop bity |0 NEPLATNY -
1 1 -
2 2 - X
4x0018 0x0011 |Pocet opakovani -1-100 1 - 5
4x0019 0x0012 |Modbus Timeout 0-240 1 Kap. 0
4x0020 0x0013 |Velikost kladky 0-1000 1 mm. 0
(prmeér)
4x0021 0x0014 |Velikost rotoru 0-10000 |1 mm. 0
(primeér)
4x0022 0x0015 |Impulzy na rotaci 0-10 1 - 1
4x0023 0x0016 |K faktor 0-10000 - - 100
4x0024 0x0017 |Konfigurace Diglnl 2 0 Zakdazano -
1 Zacatek Konec -
2 AlarmReset - X
3 Smér otaceni -
4 Testovaci funkce |-
5 Ext. ochranny -
signal rotoru
6 Povolit ext. -
ochrana rotoru
4x0025  |0x0018 |Konfigurace Digin22 |0 Zakazéno i
1 Zacatek Konec -
2 AlarmReset -
3 Smér otaceni -
4 Testovaci funkce |-
5 Ext. ochranny -
signal rotoru
6 Povolit ext. - X
ochrana rotoru
4x0025  |0x0019 |Konfigurace DigOut1l |0 Zakézéno -

3.4.2 Rizeni 0-10V

Ovladac Rotacni vymeénikje z vyroby nakonfigurovan pro fizeni 0-10 V, které se automaticky deaktivuje, kdyz je signal
pfijiman protokolem Modbus, takZe pti vybéru analogového fizeni neni potreba dalsi konfigurace.

Motor se rozbéhne, kdyz je Fidici signal vyssi nez 1,1 V, a zastavi se, kdyz je fidici signal mensi nez 0,6 V. Motor bézi

pfi maximalni rychlosti (pfeddefinované vyrobcem pro optimalni praci), kdyz je Fidici signdl vyssinez 9,5 V.

21



- GND
+0-10V

1: GND
2 010V
A

N 4:B

5: GND

6: +12V
7:DI3

8: RL_NC
9:RL C
10: RL_NO
11: GND
12: DI2

13: GND
14: DI1

BR1034A11b

Obrazek 24 pruzinové svorky 0-10 V ridici konektory vyuZivajici interni 12V vystup
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